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Auf Messen und in Kaufhallen ist man sehr daran interessiert herauszufinden, wo sich die
Besucher zu welcher Zeit aufhalten. Dazu werden anonymisierte Daten von Smartphones
gewonnen und zur weiteren Betrachtung untersucht. Die Gewinnung der Daten erfolgt Gber die
Access Points oder Sensoren, die von dem verschlisselten Datenverkehr, die MAC-Adresse des
Mobilgerates speichern. Sobald das Smartphone mit dem Internet verbunden ist und sich einem
solchen Sensor néhert, kann man die MAC-Adresse extrahieren. Damit ist es moglich mittels
eines Sensor-Feldes, die Bewegung und den Standort von Personen in einer bestimmten Zeit zu
erfassen. Die Kalibrierung fur dieses System wird meist noch von einem Menschen durchgefihrt,
der sich innerhalb des Sensorfeldes auf verschiedene Positionen stellen muss, um somit die
Sensoren kalibrieren zu konnen. Viel Effizienter in dieser hinsicht ware ein Roboter der autonom
die verschiedenen Positionen anfahrt und Messdaten aufnimmt. Dabei wird er mit verschiedenen
Sensoren ausgestattet, um sich besser im Raum zu orientieren und zuverlassiger navigieren zu
konnen. Das Ziel dieser Arbeit ist die Entwicklung eines Konzeptes flr einen autonomen mobilen
Roboter der diese Aufgabe zuverlassig erledigt. Aul3erdem soll ein Prototyp auf Basis dieses
Konzeptes gebaut und validiert werden.
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